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Co-Bot-1.
1 L]
Le systeme“oya onome de Fimap
[l r 1
qui ele an nettoyage
La CB-1 est un robot collaboratif (COllaborative roBOT) qui ne remplace pas |'opérateur mais, en travaillant a son service, permet d'augmenter
la productivité par intervention. Elle nécessite une supervision minimale ainsi, pendant qu'elle s'occupe des activités de nettoyage les plus

simples, répétitives et longues, le personnel peut s r des écialisées, optimisant ainsi les temps et les colts.

Elle constitue un avantage concurrentiel important égale pour pallierau manque d'effectif et garantir la continuité du service.
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SCENARIO
La plupart des autolaveuses autonomes fonctionnent selon la Cette opération est appelée « CARTOGRAPHIE ».
programmation établie par un technicien spécialisé lors de la Si la zone a exclure change ou tout simplement si un obstacle est
phase de démarrage. ajouté, le technicien spécialisé doit répéter I'opération.
A I'aide d'ordinateurs et d'autres dispositifs externes, le
technicien saisit les informations qui permettent de délimiter Le travail de I'autolaveuse autonome dépend donc des
les zones auxquelles la machine ne doit pas accéder ainsi que informations gérées par le technicien, a partir desquelles il faut
les obstacles présents. partir a chaque mise a jour de la zone ou ajout de nouveaux
La surface restante sera celle sur laquelle elle pourra travailler. chantiers, ce qui entraine a chaque fois de nouveaux colits et des

ralentissements au niveau de la programmation.



Avec la CB-1, la mise en service est a la portée de tou

Grace a la CB-1, I'enregistrement de la zone a nettoyer est si simple que I'opé
Il suffit d'effectuer une seule fois le parcours en mode manuel pour que la

MODE EN LIGNE
ET HORS LIGNE RAPPORT

LOCALISATION NAVIGATION NATURELLE

Quelques points de repére tels que Aucune infrastru
des murs ou des colonnes a moins réflecteurs, des ligne
de 50 m suffisent pour localiser du ruban de délimitatio

la machine n'est requise







Concue pour étre AUTONOME

La CB-1 n'est pas une autolaveuse a laquelle a été adaptée une technologie déja
existante sur le marché, mais un projet complétement nouveau et unique ou
I'intégration du DESIGN CIRCULAIRE avec la technologie SENSOR DATA FUSION
donne une efficacité et une sécurité maximale
en termes de na productivité.

Elle navigue dans toutes les directions

A I'épreuve des obstacles

Piste de travail uniforme



CE2=T  SENSOR DATA FUSION

Capteurs haute précision pour une
navigation aux standards de sécurité élevés

La CB-1 est équipée de capteurs de profondeur et de vision

qui, travaillant de pair, augmentent les standards de sécurité.

Les informations provenant des différents capteurs sont i
fusionnées, ce qui permet d'obtenir un systeme de déteg’g’on}* ﬁ
d'obstacles extrémement précis et fiable. | T

CAPTEURS A ULTRASONS

Protgctiqn avec murs virtuels a 360°
PORTEE OPERATIONNELLE : de 3cm 3 1 m

Ils détectent les vitres et les matériaux transparents,

ils sont fiables méme dans des environnements trés
lumineux et poussiéreux

F o

ODOMETRIE

Dans des espaces trés grands avec peu de repeéres, i
permettent de continuer la navigation naturelle méme

si les autres capteurs fournissent peu V" mations




NOUVELLE CONFORMITE INTERNATIONALE

La CB-1 est conforme aux normes CEl 63327
et CSA/ANSI C22.2 n° 336-2017 relatives a la
SAFETY sécurité des machines de nettoyage autonomes

IEC Commission électrotechnique internationale

- r r i
Capacité avancée d'

‘sp SRoup Association canadienne de normalisation avan
PORTEE OPERATION

ANS’ Institut national américain de normalisation

suspendus et les
Elles favorisent une locali

CAPTEURS ANTICHUTE
Capteurs de détection du vide certifiés

s sont indispensables pour préveni
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3 modes de navigation, vous pouvez

choisir le meilleur en fonction de
I'environnement a nettoyer

Les modes autonomes assurent un démarrage simple et

1. LEARN & PLAY immédiat ne nécessitant aucune formation.

L Lopérateur apprend 3 la CB-1 le Une fois le mode démarré, la CB_—1_se met immédiatement_
parcours de nettoyage en I'exécutant en a l'ceuvre et |'opérateur peut optimiser son temps de travail

— —  mode manuel. Une fois cette opération en effectuant d'autres taches.

;: effectuée, la CB-1 est déja capable de le
reproduire et méme de le perfectionner
afin de proposer toujours la solution la

plus efficace

MODES AUTONOMES

\ELUE]

3. MANUEL

La CB-1 peut également é&tre utilisée
comme une autolaveuse normale, par
exemple pour des interventions de
nettoyage extraordinaires ou dans des
conditions de saleté particuliéres.

Perimeter

2. PERIMETRE

L'opérateur parcourt le périmétre

a l'intérieur duquel la CB-1 devra 3
travailler. S— : Le passage d'un mode a un autre s'effectue
Apres avoir enregistré les informations, simplement en appuyant sur un bouton
la CB-1 calcule de maniere autonome
I'itinéraire le plus valide et le plus LUMIERES DE NAVIGATION
rapide a I'intérieur de cette zone En fonction de la couleur des LED, la CB-1 communique le mode de travail dans lequel
‘3, elle fonctionne.
@ LUMIERE BLEUE @ LUMIERE VERTE
Mode de travail AUTONOME Mode d'enregistrement du parcours a nettoyer

- Ll
- LUMIERE BLANCHE @ |UMIERE ROUGE
# = 4 Mode de travail MANUEL La CB-1 nécessite I'intervention de 'opérateur
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La CB-1 permet d'enregistrer jusqu'a 999 missions différentes,
chacune pouvant étre personnalisée avec des caractéristiques spécifiques :

TYPE DE ZONE,
c'est-a-dire par type d'environnement, par exemple le rayon fruits et [égumes ou surgelés d'un supermarché ou I'entrée et
magasins d'un centre commercial ;

PARCOURS,
a savoir I'itinéraire que suivra la CB-1 qui, méme a l'intérieur d'une méme zone, peut €tre différent selon le jour ou I'neure a laquelle elle o

I
TYPE DE NETTOYAGE,
pour permettre de combiner, dans une méme zone et en suivant le méme parcours, un nettoyage ordinaire ou basse consommation, selor

Chaque MISSION MEMORISEE est associée 3 un CODE DE MISSION. Pour I'activer, il suffit de placer la CB-1 devant I'étiquette p
code pour que celui-ci puisse étre scanné. Une fois le code acquis, la CB-1 est préte a commencer la mission, il suffit pour cela
sur le bouton de démarrage. L'opérateur n'a pas besoin d'€tre formé sur le type ou les caractéristiques de la mission a démarrer
informations sont déja contenues dans le code et transférées directement a la machine.

Comment utiliser les CODES DE MISSION

Un code de mission par zone.
‘E‘ e |les rayons des fruits et Iégumes,

a la zone des magasins.

Plusieurs codes de mission par zone, avec des parcours différents:
ours ou doit étre exclue en fonction de la plage horaire,
pour la mission complete et d'autres pour les missions

Plusieurs codes de mission par zone, avec differents
er une mission avec des fonctions de lavage pour un nettoyage ordinaire et
¢ des réglages a faible consommation.




ECO

mode

. TYPEDEZONE | |  PARCOURS | [TYPE DE NETTOYAGE)

Une mission par type m?l Méme zone m?| Méme zone
d'environnement

aml
@4\
3 4
/i\ Différents parcours /:\  Méme parcours

Différentes plages horaires @ & Différentes activités de
nettoyage : ordinaire
a faible consommation
(Eco Mode) ou

extraordinaire /




Suivez les performances de votre flotte commodément depuis ou si un imprévu s'est produit. Consultez la liste des entretiens

votre smartphone avec |'application My.Machine. Accédez au réalisés, les recharges effectuées et les anomalies enregistrées,
profil de chaque machine pour voir ou elle se trouve, si le pour avoir toujours un contrdle total de la situation et maintenir
programme de nettoyage que vous avez programmé est respecté une productivité élevée.

FFM

FIMAP FLEET MANAGEMENT

) ()

" WI-FI & GSM

La transmission des données est stable car elle utilise en permanence le réseau Wi-Fi et le réseau GSM de la carte SIM
installée sur la machine, ce qui garantit une communication fiable a tout moment.

La collecte des informations est détaillée : en associant I'activité des différentes machines de la flotte a la clé utilisée,
il est possible d'obtenir des données spécifiques sur chaque modéle.
Elle donne accés a la fonction INDOOR TRACKING qui permet de suivre le nettoyage a I'intérieur des batiments.
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INDOOR TRACKING

livi de I'activité a l'intérieur des

nts, p létecter les zones
toyées et celles qui
core |'étre.

er a

: es et
S | S, pour avoir une vision

claire de la disponibilité et optimiser ainsi
I'organisation de la flotte.

INFORMATIONS D*UTILISATION

d

€galement possible de visualiser la durée
de chaque intervention de nettoyage

ALARMES

Une liste de toutes les
anomalies relevées, avec la date
correspondante et une description
du type de défaut, est fournie pour
vous donner un apergu des modes

il

MISSION CONTROL
PART PROGRAM

GEOLOCALISATION

Le superviseur peut définir

un programme de nettoyage

hebdomadaire et I'envoyer a

distance a la machine. De cette

maniére, |'opérateur suit le
programme établi, garantissant les
normes de nettoyage souhaitées et

la maitrise des codts.

rE

Montre la position
de la machine.

RECHARGE BATTERIES

ngs pouvez savoir dans quel mode
utilisation se trouve chaque machine,
et depuis combien de temps. |l est

Ce récapitulatif des recharges
complétes et partielles effectuées,
du niveau de charge disponible
et des paramétres de recharge
qui y sont associés est une source
d'informations essentielle pour pro-
longer la durée de vie des batteries
et limiter les codts.

ENTRETIENS

ainsi que les m? nettoyés.

<1<Nc}
(<] <]

L'affichage de la liste des entretiens permet
d'identifier les non-conformités relatives
a I'état de santé de la machine en cas
d'anomalies, et de surveiller I'avancement
des inspections de I'ensemble de la flotte.

d'utilisation a corriger.

—
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Gestion efficace de I'é

BATTERIES AU LITHIUM

La possibilité de les recharger partiellement a tout

moment augmente la disponibilité de la machine, !

qui peut étre utilisée pour un plus grand nombre 4
d'interventions dans la méme journée. ./

En outre, elles sont plus efficaces que les batteries \;.'
conventionnelles, car elles nécessitent moins d'énergie r
pour étre rechargées et ont un cycle de vie nettement

plus long.




Technologies pour réduire
le gaspillage des ressources

ECO MODE

START&STOP




CB-1: \
COLLABORATIVE ROBOT.
Robotique et nettoyage
professionnel.




L'introduction.de |a robotique représente une
opportunité d‘amélioration sans €gale pour le
secteur du nettoyage.

Elle peut donner un élan significatif a la
productivité sans pour autant diminuer le réle
du-personnel,-bien au contraire elle vise.a le
renforcer.

La machine autonome devient un"allié qui peut
prendre encharge les travaux les plus simples

et fastidieux, ceux qui font perdre un temps
précieux, permettant ainsi'au personnel de se
consacrer-a des taches plus délicates et qualifiées
qui nécessitent une intervention humaine:

Si I'on prend 'exemple d'un immeuble de bureaux,
pendant que la CB-1 nettoie les couloirs, les
opérateurs peuvent s'occuper des bureaux, des
piéces qui requierentsplus de soin et d'attention.
La durée de I'intervention est |a méme, mais la
productivité‘est plus €levée.

La collaboration d'une machine autonome est une
excellente occasion d'exceller avec un service tres
compétitif et de plus grande valeur.

Les opérateurs peuvent se spécialiser dans d'autres
taches et acquérir de nouvelles responsabilités
qui accroissent la satisfaction au travail et se
traduisent par des services supplémentaires qui
enrichissent le projet de nettoyage.




GRANDE
DISTRIBUTION

A
ECOLES ET
SALLES DE GYM

LA

BUREAUX

CENTRES
COMMERCIAUX
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Cis-

RESERVOIR DE SOLUTION

RVOIR DE RECUPERATION

L'absence de bala

e PLUS LONGUE DUREE DAN

ils ne générent pas de chaleur, la vent
susceptible de causer des infiltrations
nocives n'est donc pas nécessaire

e DIMENSIONS COMPACTES,

ils laissent plus d'espace pour le volume
des réservoirs avec une augmentation
conséquente de I'autonomie de travail

@

Entretien simple et rapide pour gagner
du temps et réduire les colits

¥
A
CODE JAUNE

Les parties a nettoyer
réguliérement a

SAFETY
=D
a

SENSOR
DATA FUSION

Combinaison de capteurs
et de technologies qui
améliore la qualité de la
navigation en augmentant
la sécurité et la fiabilité

N

LUMIERES LED
de navigation

lls contribuent a rendre
la CB-1 plus visible
lorsqu'elle est en
mouvement

ECRAN DIDACTICIELS VIDEO

TACTILE DE FORM'ATION
POUR L'OPERATEUR
Il augmente la Des questions ?

visibilité dans les La CB-1 a toutes les réponses :
environnements peu les didacticiels vidéo aident
éclairés I'opérateur dans toutes les phases
de son travail

La machine s'a
immédiatement pa
simple pression d'un
bouton la CB arré
immédiatement un SMS a
I'opérateur



®

Ecran tactile

haute résolution de 7 pouces

-,

NETTOYAGE  DIDACTICIELS VIDEO
AMI DE DE FORMATION
NVIRONNEMENT POUR
L'OPERATEUR




USER EXPERIENCE
Ecran tactile couleur haute résolution de 7 pouces

EQUIPEMENTS

Modes de navigation (Learn&Play, Périmétre, Manuel)

Codes de mission (jusqu'a 999 missions mémorisables)

Eco Mode

Login par mot de passe

Indicateur numérique de niveau de solution

Didacticiels vidéo de formation pour I'opérateur

CONFORT
Compteur horaire

Indicateur de niveau de solution

Témoin de réserve eau

Témoin réservoir d'eau de récupération, plein

Charge de batterie a bord

Systéme de levage du carter et du suceur automatique

PRODUCTIVITE
FFM (Fimap Fleet Management)

Suceur en aluminium

Réglage de I'aspiration

SECURITE
Sensor Data Fusion

Lumiéres de navigation LED

Emergency Stop

ENVIRONNEMENT
FES (Fimap Energy Saver)

Start&tStop

® STANDARD




DIMENSIONS ET DONNEES TECHNIQUES

1100 mm

650 mm

DONNEES TECHNIQUES - CB-1

A DISQUE (3 BROSSES)

Productivité théorique jusqu'a m?/h 1710
Productivité réelle jusqu'a m?/h 1425
GROUPE DE LAVAGE

Largeur de travail mm 570
Moteurs brosses (n.bre) V/IW (3) 24/130
Tours des brosses tours/min 170
Pression sur les brosses jusqu'a kg 15
RESERVOIR ET SYSTEME DE RECUPERATION

Réservoir de solution | 40
Réservoir de récupération | 40
Moteur d'aspiration VW 24[422
Dépression d'aspiration mbar 180

Alimentation/traction V/[Hz 24/aut.
Batteries (n.bre) V/Ah (1) 24/Li-ion
Autonomie de la batterie jusqu'a h 4*
SYSTEME D'AVANCEMENT

Vitesse maximale d'avancement en travail jusqu'a km/h 2,5
Moteur traction (n.bre) VIW (2) 24/450

735
Dimensions de la machine (Lx h x ) mm 1100

680
Largeur du suceur mm 650
Poids de la machine a vide, sans batteries kg 182
Poids de la machine a vide, avec batteries kg 205
Poids de la machine en travail (GVW) kg 240
Niveau de pression sonore (IS0 11201) - L , - Eco Mode dB (A) 65

* Autonomie calculée sur un cycle de travail continu en Mode Eco




CONSEIL ET CONCEPTION

Nous mettons notre expérience a votre service, pour vous
aider a réaliser le projet de nettoyage idéal pour vous.
Nous vous proposons les meilleures solutions pour réduire
les dépenses et augmenter la valeur de votre service.

CONFIGURATION

SERVICES
CONFIGURATION

—_—

Votre activité est unique. Pour étre au top, vous avez besoin
d'une flotte sur mesure. Nous vous aidons a sélectionner
les configurations les plus adaptées pour répondre aux
spécificités de vos chantiers, afin d'optimiser les processus
et de réduire les colts.

COURS DE FORMATION

SOLUTIONS FINANCIERES

AT

Plusieurs choix s'offrent a vous concernant la maniére
de disposer de la flotte. Nous pouvons vous conseiller
la meilleure solution financiére pour votre activité, qui
vous fera bénéficier de la qualité de I'univers Fimap aux
conditions les plus avantageuses pour vous.

GESTION NUMERIQUE DE LA FLOTTE

Nous vous accompagnons dans la programmation des
machines afin qu'elles répondent exactement aux besoins de
nettoyage des chantiers que vous traitez, vous permettant
ainsi de mieux controler les colts et les résultats.

Avec notre école Fimap Academy, nous proposons des
cours a tous les niveaux, de I'utilisation des machines et
des technologies a la gestion des chantiers et des contrats,
pour vous aider a rendre votre service vraiment compétitif.

Avec Fimap Fleet Management rien n'échappe a votre
controle. Vous disposez d'un apergu clair de votre service
et identifiez les zones d'amélioration en vous basant sur
des données réelles, toujours disponibles et accessibles via
I'application My.Machine ou le portail FFM.

PIECES DE RECHANGE D'ORIGINE

RESEAU DE GARAGES AGREES ENTRETIEN ET REPARATION

- | v -
Avec les forfaits d'entretien, nous vous aidons a assurer
la continuité de votre service. Nos techniciens contrélent
régulierement |'état de santé de vos machines et savent
comment intervenir rapidement et efficacement quand
Vous en avez besoin.

LES CERTIFICATIONS

Le réseau de garages agréés Fimap se développe dans le
monde entier. Vous pouvez compter sur la compétence et
la rapidité de nos techniciens partout ol votre entreprise
est implantée.

Ne vous contentez pas, choisissez la fiabilité des pieces
détachées d'origine Fimap. Elles sont congues en méme
temps que les machines, c'est pourquoi elles s'adaptent
parfaitement et garantissent des performances de la plus
haute qualité.
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CARBON FOOTPRINT
CQ; Y systemATIC APPROACH

1SO 14067:2018

RECONNAISSANCES

\ CARBON FOOTPRINT
& OF ORGANIZATION

1 ISO 14064-1:2018
%,
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Pour plus d'informations ou pour avoir une démonstration, contactez votre revendeur Fimap de confiance

iIFIMAP

www.fimap.com

TU TU TU

AUSTRIA AUSTRIA

Fimap SpA se réserve le droit d'apporter des modifications de caractére technique et/ou relatives a I'équipement.
Les images sont fournies & simple titre d'exemple et ne sont pas contraignantes pour le design et I'équipement - Copyright © Fimap 2024 - CODE 302938 - AA - 02-2024

AUSTRIA

TOV AUSTRIA ITALIA TUV AUSTRIA ITALIA

FIMAP spa - Via Invalidi del Lavoro, 1 - 37059 S. Maria di Zevio - Verona - Italy - Tel. +39 045 6060411 - E-mail: contact@fimap.com
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